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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

1. Informacje wstepne — ogolne

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej jest zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania
inwestycji jaka jest ,,Budowa obiektow matej architektury w ramach zadania pod nazwa: Ninja Warrior dla

malych i duzych — przy ul. Leszczynowej w Biatej Podlaskiej”.

Przedmiot specyfikacji obejmuje w szczegdlnosci wymagania odnoszace si¢ do wlasciwosci materialow, jak
rowniez dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegdlnych robot oraz okreslenie zakresu
prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegodlnych pozycji przedmiaru.

W celu pelnego zrozumienia zakresu robdt, standardow materialow i wykonania robot niniejsza Specyfikacje
Techniczng nalezy rozpatrywaé lacznie z pozostalymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu

zamowienia.

1.2. Zakres zastosowania OST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt. Specyfikacja winna by¢ wykorzystana przez Oferentow biorgcych udziat w postgpowaniu o
udzielenie zamowienia publicznego na realizacj¢ inwestycji: ,,Budowa obiektow malej architektury w

ramach zadania pod nazwa: Ninja Warrior dla matych i duzych — przy ul. Leszczynowej w Bialej Podlaskie™.

1.3. Zakres robot objetych OST
Niniejsza Specyfikacja obejmuje zakres robot w celu wykonania inwestycji jakg jest: ,,Budowa obiektow
matej architektury w ramach zadania pod nazwa: Ninja Warrior dla matych i duzych — przy ul. Leszczynowej

w Biatej Podlaskie”.

W zakres robot wchodza:

1. Montaz zestawow sprawnosciowych (klatek treningowych) dla dorostych i dzieci.
. Montaz stolu do teqball.

. Wykonanie nawierzchni bezpieczne;.

. Montaz tablicy regulaminowe;j.

. Montaz kamery monitoringu na elewacji budynku szkoty.

. Wykonanie ogrodzenia w formie zywoptotu z ligustru.

. Podcigcie drzew.
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. Prace wykonczeniowe oraz porzadkowe.



Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV):

45111200-0  Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112210-0  Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

45112723-9  Roboty w zakresie ksztalttowania placow zabaw

37535200-9  Wyposazenie placéw zabaw

45212140-9  Obiekty rekreacyjne

4512710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw zielonych

1.4. Niektore okreSlenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.2. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

1.4.3. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe; .

1.4.4. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze§¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.5. Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w umowie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy.

1.4.6. Koryto - element uformowany w powierzchni terenu w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.7. Nawierzchnia - warstwa zewnetrzna konstrukcji drogi, chodnika lub innej ptaszczyzny lub zespot
warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu — pieszych i pojazdow.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glgbokosci
przemarzania.

1.4.10. Fundament - element konstrukcyjny przekazujacy na podtoze gruntowe catos¢ obcigzen budowli lub

urzadzenia.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, SST i

poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

Realizacja robot zwiazanych z niniejsza inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom
techniczno — budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zar6wno dotyczacych

catosci inwestycji, jaki i samych technologii wykonywania robot.



Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony
srodowiska oraz ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca na wlasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania obowigzujacych przepisdw oraz wymogow

wladz samorzadowych i administracyjnych.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes$¢
umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w umowie lub ustalona przez przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie b¢da w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastgpione innymi,

a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od
dokumentacji techniczno — projektowej w zadnym wypadku nie moga powodowac obnizenia wartoSci
jakosciowych, zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej, zwickszenia kosztow eksploatacji oraz zmian

funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.

W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza nastgpujacymi
przypadkami:

gdy wyrdb zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie,

gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie zagrozenie dla
zdrowia i zycia uzytkownikow.
Decyzje o wprowadzonych zmianach winny by¢ dokonane wylacznie na piSmie i zaakceptowane przez

Zamawiajacego oraz projektanta przedmiotowej dokumentacji projektowe;.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony

robot, wygody spotecznosci i innych.



Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z przedstawicielem
Zamawiajacego, w tym wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych
przy realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w ceng

zadania.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie: unikat
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych

wbudowania.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,

spowodowane jego dziatalnoscia.



1.5.8. Rownowazno$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw, o ile nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawiajacego. RoOznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone przedstawicielowi

Zamawiajgcego do zatwierdzenia.

1.5.9. Zaplecze
Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wilasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii

elektrycznej) i nie podlega to odrebnej zaptacie. Przyjmuje sig, ze jest wlaczone w cene zadania.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy be¢dg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan
umowy oraz ustawy o odpadach na koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obregbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly

wyszczegolnione w dokumentacji, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode przedstawiciela Zamawiajacego.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli

przez przedstawiciela Zamawiajacego.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajagcego o swoim zamiarze co

najmniej tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to uzasadnione.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wplywu, na jakos$¢ wykonywanych robo6t i spelni wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami

na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za

stosowane metody wykonywania robot.

Decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajagcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie przez
niego okreslonym , pod grozba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.
Wykonawca jest zobowigzany do zglaszania Zamawiajagcemu kazdorazowo robot wykonanych ulegajacych
zakryciu.

Wykonawca jest zobowigzany do zachowania tadu i porzadku na terenie budowy oraz terenie do niego

przylegajacym. Odbidr terenu nastgpi protokotem odbioru robdt budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow i1 doktadno$ci wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatow

i wyrobow spehiajacych warunki PN, posiadajacych potwierdzone przez producenta $wiadectwa jakosci,
certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne.

Odbior materialu bedzie obejmowal zgodnos$¢ ze specyfikacja 1 wystawionym atestem. Minimalne

wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W



przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, przedstawiciel Zamawiajgcego ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie roboét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore :

1. Sa oznakowane znakiem ,,CE” oraz posiadaja deklaracje wtasciwosci wyrobu wykazujaca, ze
zapewniono zgodno$¢ wyrobu z jego wilasciwosciami , deklarowanymi przez producenta zgodnie ze
zharmonizowang specyfikacja techniczna (tj. z norma zharmonizowang Iub europejska oceng techniczng).

2. Sa oznakowane znakiem budowlanym ,.B” w systemie krajowym i zostata dla nich wystawiona
krajowa deklaracja wtasciwosci uzytkowych wyrobu oraz posiadajg krajowa ocene techniczng wystawiona
zgodnie z systemem oceny i weryfikacji stalosci wlasciwosci uzytkowych lub posiadaja aprobate techniczna.
3. W przypadku jednostkowego =zastosowania posiadaja oswiadczenie o zgodno$ci wyrobu z
indywidualng dokumentacjg techniczng i z przepisami wydane przez producenta.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce przedstawicielowi Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowsy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wykonywanie obmiaru robot mozna pomina¢ przy rozliczaniu ryczaltowym przedmiotu zamowienia.

7.2. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez

przedstawiciela Zamawiajacego.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i

jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2. odbiorowi cze$ciowemu,

3. odbiorowi koncowemu,

4. odbiorowi ostatecznemu/pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie dokumentow
potwierdzajacych jako$¢ materialdw i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja

projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje przedstawiciel

Zamawiajgcego.

8.4. Odbior koncowy robét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela
Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw ewentualnych badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetiajacych i robot

poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupetiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawa odbioru robét bedzie:

pisemne zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot,

dokumentacja powykonawcza,

posiadanie certyfikatow uprawniajace do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa B oraz certyfikatow lub deklaracji zgodnosci z normg na urzadzenia zabawowe,

deklaracje wlasciwosci wyrobu i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobéw do obrotu i
stosowania w budownictwie,

uporzadkowanie terenu realizacji zadania.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior ostateczny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 "Odbidr koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe do rozliczenia i wystawienia faktury bedzie stanowi¢ podpisany przez strony protokét odbioru

robot. Szczegotowe warunki ptatnosci okresla umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca.



IL. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. NAWIERZCHNIA PIASKOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

nawierzchni piaskowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu nawierzchni bezpiecznej z
piasku zgodnie z dokumentacja projektows.
Zakres robdt okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:
roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie dna koryta/podtoza gruntowego,

utrzymanie koryta lub podioza.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Geowloknina poliestrowa 120gr. Geowtokning taczy¢ na zaktad min. 20 cm, poszczegolne pasy moga by¢ ze
sobg taczone mechanicznie (poprzez igtowanie lub przeszywanie) lub termicznie (przez zgrzewanie). Nalezy
stosowacé geowtoknine o duzej wodoprzepuszczalnosci, doskonatych wlasciwosciach filtracyjnych oraz duza
wytrzymaltoscia na rozcigganie. Piasek atestowany do wykonania nawierzchni piaskowej placu zabaw
powinien by¢ drobnoziarnisty o frakcji od 0,063 mm do 1 mm. Posiada¢ duza jednorodno$¢ parametrow
fizyko — chemicznych przy stabilnej zawartosci kwarcu w przedziale 96-98%, wysoka czysto$¢, uziarnienie,

wysoka temperature spiekania, twardos¢ i wytrzymatos¢. Piasek powinien posiadaé atest PZH. Nawierzchnia



tego typu zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1177 okreslajacymi parametry nawierzchni sypkich,

powinna mie¢ przynajmniej 30 cm grubosci.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Wykonanie koryta

Wykonawca przystgpujacy do wykonania powyzszych zadan powinien wykazaé si¢ mozliwosciag korzystania
z nastepujacego sprzetu m. in.: zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,
rowniarki samojezdne, spycharki, walce statyczne, wibracyjne lub plyty wibracyjne. Stosowany sprzet nie
moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza. Przy stosowaniu sprzetu nalezy

uwzgledni¢ przebieg istniejacych sieci.

3.3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z pisku atestowanego powinien wykazaé si¢
mozliwosécia korzystania z nastepujacego sprzetu: koparki z czerpakiem profilowym (przy rozktadaniu
piasku) spycharek uniwersalnych (przy rownomiernym rozktadaniu warstwy piasku). Stosowany sprzet nie

moze powodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D ,,Wymagania og6lne” pkt 4. Transport piasku
powinien odbywaé si¢ w sposob zabezpieczajacy go przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem oraz

zmieszaniem z kruszywem innego rodzaju.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza

bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch

budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.3. Wykonanie koryta

Do prawidlowego uksztattowania koryta w planie powinny by¢ wczesniej przygotowane paliki lub szpilki
umozliwiajace naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa
roboty i do trudno$ci jego odspojenia. Koryto powinno zosta¢ wykonane recznie, gdy jego szerokos$¢ nie

pozwala na zastosowanie maszyn oraz w obrgbie istniejacych sieci uzbrojenia terenu.

5.4. Utrzymanie Koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przez rozlozenie folii lub w inny sposob zabezpieczy¢ teren przed nadmiernym
zwilgoceniem. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza
nalezy oceni¢ jego stan i ewentualnie dokona¢ niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek

zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wilasny koszt.

5.5. Zakres nawierzchni

Nawierzchni¢ bezpieczng nalezy utozy¢ pod urzadzeniami zabawowymi, ktérych HIC wynosi min. 100 cm.

5.6. Gérna warstwa nawierzchni (piasek atestowany).
Po roztozeniu geowldkniny nalezy dokladnie rozlozy¢ piasek atestowany w rownej warstwie 40 cm,

nastepnie wyrownac a nadmiar zebrac.

5.7. Utrzymanie nawierzchni piaskowej

Nawierzchnia piaskowa po wykonaniu, powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Nalezy przeprowadzaé
biezace naprawy i uzupetnia¢ braki nawierzchni piaskowej uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikow
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mréz. Nie nalezy dopuszczaé¢ zadnego ruchu pojazdow

po wykonanej warstwie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,,Wymagania og6élne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot



Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni piaskowej

Rzedne nalezy sprawdza¢ co 5 m. Rdznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +2 cm. O$§ nawierzchni piaskowej w planie nie moze by¢
przesunigta w stosunku do osi projektowej o wiecej niz = 10 cm. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6znié si¢
od projektowanej o wiecej niz =10cm.

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ 10 dni po jej utozeniu, co najmniej w trzech losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 4 m2
nawierzchni. Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci nawierzchni piaskowej nie powinny

przekraczaé: - dla warstwy zasadniczej: + 3cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych niz okre§lone w punkcie
6.3 powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy, dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt
Wykonawcy. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy przez nasypanie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokosé, uzupetnienie
nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach 1 ponownie wyréwnanie. Po wykonaniu tych robot

nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty napraw i pomiaréw poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m2 wykonanej nawierzchni o odpowiedniej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczaltowa za wykonane roboty wg szczegdlowych ustalen umowy zawartej pomiedzy

Zamawiajacym i Wykonawcg.



2. MONTAZ ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY (SST2)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace montazu elementéw malej
architektury dla inwestycji ,,Budowa obiektow malej architektury w ramach zadania pod nazwa: Ninja

Warrior dla matych i duzych — przy ul. Leszczynowej w Biatej Podlaskiej”.

1.2. Zakres stosowania ST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy montazu wyposazenia ternu przy Szkole

Podstawowej nr 6 w Biatej Podlaskie;.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

1. Zestaw sprawnosciowy - klatka treningowa dla dorostych (proj. ilos¢ - 1 szt.)

Klatka przeznaczona do kompleksowego treningu zawodnika biegéw przeszkodowych.
Zestaw zawiera co najmnie;j:

e filary — 6 sztuk

e “chomik” stacjonarny

e “drabina Salmona”

e wysiegnik “szubienica” z 400 cm ling do wspinania i dzwonkiem

e wysiegnik “szubienica ” z 400 cm z rurg “fireman” i dzwonkiem

e obrotowa rura z bolcami “wariat” o dlugosci 300 cm

e podwieszona deska “plank”o dtugosci 300 cm

e tor wewngtrzny Ringi x5 — 2 sztuki

e tor metalowa — “kotkownica” frontalna z oczkami na 10 chwytéw — 300 cm — 1 sztuka
e tor wewngetrzny — 300 cm — chwyty ULTRA GRIP — 10 Kul

e drabinka pozioma z bolcami

e drabinka wygicta w tuk z bolcami



wysiegniki na 6 filarach poszerzajgce klatke 0 60 cm

pozioma listwa z 7 oczkami na chwyty — 300 cm — 2 sztuki

7 chwytow spodki kompozytowe

7 chwytow stozki kompozytowe

pozioma rura na wysiegnikach — 290 cm

pozioma lina na wysigegnikach — 290 cm

HDPE tablica LABIRYNT- 300 cm

drewniana tablica z chwytami — 300 cm — 6 parapetow

drewniana tablica z otworami ,,Weryfikator” + potkule ULTRA GRIP

drewniana tablica z otworami ,,Weryfikator” + parapety/clithanger ULTRA GRIP

lina pomocnicza (start i meta) — 250 cm — 4 sztuki

Specyfikacja materialowa:

materiat konstrukcji: metal

malowanie: proszkowe

kolor: do wyboru (RAL)

wysoko$¢ podstawowa filaréw: 280 cm

parametry filarow: 70x70x3

wysokos¢ wysiggnika liny 1 “fireman”: 400 cm

szeroko$¢ klatki wedhug filarow: 300 cm

dtugosé¢ klatki wedtug filarow: 600 cm

powierzchnia z elementami poza obwodem filaréw: 30.24 m2
powierzchnia bezpieczna dla urzadzenia: 7.2 x 10.2 m = 73.44 m2
materiat tablice i plank: drewno lakierowane, sklejka wzmocniona
materiat liny: nylon

material chwyty wspinaczkowe i kule wspinaczkowe: kompozyt

2. Zestaw sprawnosciowy - klatka treningowa dla dzieci (proj. ilos¢ - 1 szt.)

Zestaw zawiera co najmniej:

Filary — 4 sztuki

rura ,,foreman” z linami (jako uchwyty)

Drewniana deska z kwadratowymi otworami

Tor z chwytami T Ultra Grip

pozioma drabina z wypustkami + ringi z kompozytu

Tor z ringami

Drewniana deska z kwadratowymi otworami i poétkulami wspinaczkowymi
Drewniana deska z kwadratowymi otworami i cliffhangerami

Liny z krazkami przymocowanymi do podtoza x6



Specyfikacja materialowa:

e material konstrukcyjny: metal

¢ malowanie: malowane proszkowo

e kolor: opcjonalny (RAL)

e podstawowa wysokos¢ stupkow: 260 cm (wysokos¢ do uchwytow i drabinek 175-199 cm)
e parametry stupkéw metalowych: 70x70x3

e szerokosc klatki: 517 cm

e  dhugosc klatki: 311cm

e deski i bale materiat: drewno, sklejka zbrojona

e material liny: nylon

e materialowe chwyty i pitki wspinaczkowe: kompozyt

3. Stot do tegballa zewngtrzny (proj. ilos¢ - 1 szt.)
Materiat:
Blat: matowe, antyodblaskowe tworzywo HPL.

Konstrukcja: rama i nogi ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo.

Wymiary: 300 cm x 150 cm x 56,5 cm

Montaz: do zamocowania w podtozu

Odporny na wszystkie niekorzystne warunki atmosferyczne.
Podwyzszona odpornos¢ na ptowienie.

Siatka stalowa w komplecie.

4. Tablica regulaminowa (proj. ilo$¢ - 1 szt.)
Tablicg regulaminowa nalezy zamontowac¢ poprzez zabetonowanie w miejscu wskazanym na Rys. 1. Tablica

wg wzoru producenta.

Dopuszcza si¢ zastosowanie rozwigzan co najmniej rownowaznych. Wymiary montowanych urzadzen moga

odbiegac¢ od opisanych w projekcie w granicach 10%.

MATERIALY MONTAZOWE:
Stopy fundamentowe, zgodnie z instrukcja producenta;
Sruby montazowe;
Piasek;

Cement;



3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Montaz malej architektury
Zgodnie z instrukcja producenta. Trwale posadowionych w gruncie, przykreconych i zalanych w stopach
betonowych. Lokalizacja oraz ilos¢ elementdéw matej architektury wskazana zostalta w projektach

zagospodarowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6. oraz zgodnie z
pozostalymi wytycznymi wskazanymi w pozostatych cze$ciach dokumentacji w zakresie matej architektury
(deklaracje zgodnosci i atesty).

6.2. Sprawdzenie elementow malej architektury

a) Zgodnie z instrukcjg producenta.

b) Zgodnie z obowiazujacymi normami bezpieczenstwa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 szt. zamontowanej tawki, kosza, tablicy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ kwota ryczaltowa za wykonane roboty wg szczegélowych ustalen umowy zawartej pomiedzy

Zamawiajacym i Wykonawcg.



3. MONTAZ ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY (SST3)

3. ZIELEN (SST3)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania nasadzen w
ramach zadania ,,Budowa obiektoéw matej architektury w ramach zadania pod nazwa: Ninja Warrior dla

matych i duzych — przy ul. Leszczynowej w Biatej Podlaskiej” (zywoplot wokét placu) .

1.2. Zakres stosowania ST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu nasadzen z ligustra

pospolitego.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:
ziemia do zaktadania trawnikéw nie powinna zawiera¢ wiecej niz 7% materii organiczne;j;
optymalne pH ziemi 5,5 — 6,8;
ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,

przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.PK). Nawozy stosowane przedsiewnie, wiosng azotowe jesienig bez azotu. Nawozy nalezy

zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

Wielko$¢ materiatu ro$linnego: Dla wszystkich projektowanych gatunkéw zaleca si¢ zastosowanie

wysokogatunkowego materialu w pojemnikach. Drzewa lisciaste winny by¢ wysokosci min. 0,8 m, zgodnie



z wytycznymi w tabeli. Krzewy dobrze rozkrzewione, w zaleznosci od pokroju i osigganej wysokosci od 0,2

do1,5m.

Ziemia:

Ziemia urodzajna powinna posiada¢ nastepujaca charakterystyke: nie moze by¢ zagruzowana, przero$nieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie, nie moze tez by¢ zachwaszczona. Zastosowana do
wykonania zaprawy dolow pod nasadzenia ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czgsci
organicznych, kwasowos¢ wieksza lub réwna 5,5. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona
kamieni wigkszych od 3 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych. Jako nawoz nalezy zastosowa¢ Azofosk

lub inny nawéz wielosktadnikowy w ilosci min. 2 kg na 100 m2.

Materiat ro§linny:

Dostarczone sadzonki powinny by¢ wlasciwie oznaczone.

Sadzonki drzew powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla
gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidlowo rozwinigty, na korzeniach szkieletowych
powinny wystepowac liczne korzenie drobne,

— u ro$lin sadzonych z brylg korzeniowsg, np. drzew i krzewow, bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo

uformowana i nieuszkodzona.

Wady niedopuszczalne:

— silne uszkodzenia mechaniczne ros$lin,

— odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

— §lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiednigcie 1 pomarszczenie kory na korzeniach i czg$ciach naziemnych,
— martwice i pekniecia kory,

— uszkodzenie pgka szczytowego przewodnika,

— dwupedowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowe;j,

— zke zrosnigcie odmiany szczepionej z podktadka.

Inne materiaty organiczne:
- przekompostowany wegiel brunatny lub przekompostowana kora, jako $ciotka,
- kwasny torf, do zakwaszania podtoza dla roslin srodowisk kwasnych.

- paliki do mocowania roslin pokroju naturalnego,



- sznurek do mocowania roslin.

Wykonawca przystepujacy do wykonania kompozycji ro§linnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujgcego sprzgtu:

- glebogryzarek do przekopania darni i wzruszenia gleby,

- szpadli do kopania dotéw pod rosliny,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow.

Transport materiatdw do nasadzen moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani te nie pogorszy
jakosci transportowanych materiatdw. W czasie transportu ro$liny muszg by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, wyschnigciem i przemarznigciem. Ro$liny po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia
powinny by¢ natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe, nalezy je zadolowa¢ w miejscu ocienionym i
nieprzewiewnym, a w razie suszy podlewaé. W okresie wysokich temperatur przewodz roslin powinien by¢ w
miar mozliwosci dokonywany noc. Pozostale materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami

transportu samochodowego z zabezpieczeniem przed zniszczeniem.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Roboty agrotechniczne przygotowujace grunt do nasadzen tj.:

. orka glebogryzarka,

. bronowanie mechaniczne,

. kultywatorowanie mechaniczne,

. wysiew nawozow mineralnych lub wapna nawozowego,

. sadzenie drzew, krzewow i roslin bylinowych na terenie ptaskim.

Terminy sadzenia:

Roéliny sadzi si¢ wiosng — od potowy kwietnia do polowy maja i p6znym latem — od potowy sierpnia do
polowy wrzesnia. Terminy wyzej wymienione dotycza przede wszystkim roslin sadzonych z tzw. uprawy w
gruncie. Rosliny prowadzone w szkotce w pojemnikach, a takie zaleca si¢ zastosowaé w tym przypadku,
sadzone z dobrze uformowang bryla korzeniowa mozna sadzi¢ przez caly okres wegetacji. Pamigta¢ jednak

nalezy by sadzenie to odbywato si¢ przy sprzyjajacych warunkach atmosferycznych (pochmurny, deszczowy



i bezwietrzny dzien) oraz o zabezpieczeniu dostatecznej ilosci wody (intensywne podlewanie) przez kilka
tygodni po posadzeniu, by nie naraza¢ ro§liny na przesuszenie — zwlaszcza w okresie letnim.

Przygotowanie podtoza: Przygotowanie podtoza w przypadku krzewow i roslin bylinowych jest analogiczne
jak dla drzew, rowniez w tym przypadku zaleca si¢ catkowitg lub cze¢$ciowa wymiang gleby do zasypywania
dotéw — posadzenia roslin.

Technika sadzenia

Krzewy i rosliny bylinowych sadzi si¢ tak gleboko, jak rosty w szkolce, a tatwo korzenigce si¢ mozna
posadzi¢ kilka centymetrow glebiej. Wielkos¢ dotéw uzalezniona jest tu rownie tak jak w przypadku drzew,
od wielkos$ci bryly korzeniowej. Przecigtnie wykonuje si¢ doty o wielkosci 30 x 30 cm 1 glgbokosci 30 - 50
cm. Pozostale czynnosci analogicznie, jak dla drzew (podlewanie i Scidtkowanie).

Pielegnacja krzewdw i roslin bylinowych:

Zabiegi nalezy przeprowadza¢ w miare potrzeb, z tym, ze minimalna ilo$¢ czynno$ci powtarzalnych w
okresie 6 miesi¢cy powinna by¢ zgodna z KNR 2-21 Tereny zieleni.

Pielggnacja polega na:

- podlewaniu w zaleznosci od potrzeb,

- odchwaszczaniu,

- nawozeniu,

- usuwaniu odrostéw korzeniowych,

- zabezpieczeniu drzew i krzewow na zimg,

- wymianie uschnigtych i uszkodzonych drzew i krzewow,

- wymianie zniszczonych i uszkodzonych palikow oraz wigzan,

- usunigciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ galezi (cigcia sanitarno — pielegnacyjne).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest Im2 zatozonego trawnika.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ kwota ryczaltowa za wykonane roboty wg szczegélowych ustalen umowy zawartej pomiedzy

Zamawiajacym i Wykonawcg.



